Français


Emplacement du détecteur 


Lire attentivement les indications ci-dessous avant d’installer le détecteur:


Choisir un emplacement se trouvant sur le passage obligé d’un cambrioleur.


Ne placer ni objet ni meuble devant le détecteur.


Eviter d’installer le détecteur à proximité de radiateurs, systèmes de chauffage, de ventilation ou climatisation.


Ne pas placer le détecteur en face de fenêtres sujettes à des rayonnements solaires directs ou réfléchis.


Des hyperfréquences peuvent passer à travers les vitres et la plupart des murs des constructions, mettre le détecteur loin du trafic extérieur et de machines rotatives.


Choisir une hauteur et un angle vertical approprié en vous aidant du tableau ci-dessous: 


Hauteur


d’installation�
Ajustement Vertical �
�
2m (6.5ft)�
-9°�
�
2.1m (7ft)�
-10°�
�
2.4m (8ft)�
-10°�
�
Tableau 1�
�
Instructions d’installation


Pour ouvrir le boîtier, retirer la face avant en appuyant sur l’ergot situé au bas du détecteur.


Retirer le circuit imprimé en le dévissant de l’embase arrière.Note: Ne pas toucher la surface sensible du capteur pyroélectrique et l’antenne hyperfréquences.


Percer les prédécoupes de fixation de passage de câble nécessaire à l’installation.


Introduire le câble dans les trous prévus à cet effet


Choisir une hauteur d’installation à partir du tableau 1 et fixer la base au mur.Note: Ce matériel doit être installé en conformité avec la norme NFPA 70 standard.


Brancher les fils au bornier (comme indiqué sur le schéma ci-dessous).
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Figure � SEQ Figure \* ARABE �1�: Bornier


Bornes 1(-) & 2(+): Alimentation.


Bornes 3 & 4: Sortie alarme.


Borne 5: Disponible.


Bornes 6 & 7: Contacts d’autoprotection.


Borne 8: Disponible.


Note: Electronics Line recommande l’utilisation d’un câble de connexion 20 - 22 AWG.


�Remettre le circuit imprimé à l’ajustement vertical choisi et le visser.


Refermer le capot avant, s’assurer qu’il est bien verrouillé.


Fonctionnement et ajustement


Temps de mise en service: Le détecteur aura besoin d’un temps de stabilisation pendant les 90 premières secondes après l’application du 9-16 Vdc. 


Note: L’unité doit être branchée à une alimentation en puissance listée UL ou à une unité capable de fournir un minimum de 4 heures d’autonomie.


Sensibilité IRP: Placer le cavalier de sensibilité IRP sur les deux bornes supérieures (STD) pour un mode standard et sur les deux bornes inférieures (INT) pour un mode intermédiaire. Sélectionner le mode standard pour les fausses alarme et l’immunité aux animaux. Pour un environnement normal, installations où une intrusion ne pourra avoir lieu que sur une petite partie de la surface protégée, sélectionner le mode intermédiaire.


Régler l’indicateur LED: Placer le cavalier LED sur les deux bornes supérieures (ON) pour activer la LED du détecteur. Pour désactiver, placer le cavalier LED, sur les deux bornes inférieures (OFF). Note: La LED doit être désactivée uniquement après avoir effectué avec succès le test de passage devant le détecteur.


Test de passage devant le détecteur: Un test est exécuté pour déterminer la distance de couverture du détecteur.Pour cela passer devant le détecteur à la distance de détection sélectionnée. Vérifier que la LED s’active et se désactive correctement. La LED indique la première technologie ( hyperfréquence ou IRP) à détecter, et le rouge indique une alarme vérifiée. Ajuster la sensibilité de l’hyperfréquence en  tournant le potentiomètre dans le sens des aiguilles d’une montre pour l’augmenter ou dans le sens contraire pour diminuer. Ne pas régler la sensibilité de l’hyperfréquence plus haute que nécessaire. Note: Il est important d’attendre au moins 10 secondes entre deux tests de passage.


Le tableau ci-dessous résume les indications de la LED:


LED�
Indication�
�
Reste Rouge�
Alarme détectée�
�
Reste jaune�
Détection Hyperfréquence�
�
Reste Verte�
Détection IRP�
�
Clignote Rouge 


(1 pulse/sec)�
Période de mise en service�
�
Clignote Rouge �(2 pulse/sec)�
Défaut hyperfréquence ou IRP


Remplacer le détecteur�
�
Tableau 2�
�
Supervision IRP/MW: Le fonctionnement de l’IRP et de l’hyperfréquence est vérifié approximativement toutes les 12 heures.S’il y a un défaut sur l’un des systèmes. la LED doit s’allumer rouge (2 pulse/sec) et le détecteur doit être remplacé. Note: Dans le cas d’un défaut hyperfréquence, le détecteur fonctionne par défaut en sensibilité IRP standard (STD).


Directives pour Immunité aux animaux


Le MARS EL-7000 permet d’obtenir une bonne immunité aux fausses alarmes causées par:


Un chien jusqu’à 45kg.


Deux chiens jusqu’à 27kg chacun.


Jusqu’à 10 chats.


Multiples petits rongeurs.


Oiseaux.


Pour une immunité maximum aux animaux, les directives suivantes sont recommandées:


Mettre le centre du détecteur à une hauteur de 2m (6.5ft) et régler l’ajustement vertical à -9°.


Mettre la sensibilité de l’IRP sur standard (STD).


Ajuster la portée de l’hyperfréquence sur la couverture minimum de la surface protégée. 


Ne pas diriger le détecteur vers un escalier où un animal risque de grimper.


Eviter tout emplacement où un animal peut atteindre la hauteur de 1,8m (6ft) en grimpant par exemple sur un meuble ou tout autre objet.


Note: Cette protection contre les nuisances n’a pas été vérifiée par l’ UL.


Spécifications techniques


Tension d'alimentation: 9-16 Vdc.


Consommation:


	Au repos: 22mA@12V.


	En alarme: 34mA@16V.


Zone de couverture: 6.1m x 6.1 m (20ft x 20ft)


Durée d’alarme: 1 seconde minimum.


Capteur IRP:  Double élément pyroélectrique.


Antenne d’hyperfréquence:  �	Encastrée dans le détecteur avec une protection contre 	les retours.


Fréquence d’hyperfréquence:  �	10.525 GHz, 9.9 GHz, 10.687 GHz.


Immunité aux radiofréquences: �	30 Volts/Mètre entre 25MHz à 1 GHz.


Contact relais d’alarme: N.F., Libre de potentiel


	Commutation 30Vdc 50mA max. ne pas dépasser 5W.


Contact d’autoprotection: Contact N.F. 30Vdc, 50mA max.


Température de fonctionnement: -10° à 60°C


	Pour U.L. l’échelle de température est de 0° à 49°C (32° 	à 120°F).


Humidité relative: Jusqu’à 95%.


Microprocesseur pour la compensation de température.


Protection contre l’inversion de polarité: Diode.


Protection incendie: Boîtier ABS.


Indicateur LED: Pouvant être sélectionné par cavalier


Temps de mise en service: 90 secondes.
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Figure � SEQ Figure \* ARABE �2�: PCB / Figure 2: Circuit Imprimé / Figura 2: PCB





Coverage Patterns / Zones de Couverture / Diagramas de Detección


�





��
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Dual Technology PIR/Microwave Detector -  Pet Immunity, RFI/EMI Immunity, Microprocessor Based, Temperature Compensation ( Détecteur double technologie IRP et hyperfréquences - Immunité aux animaux, aux interférences radioélectriques et électromagnétiques, Gestion par microprocesseur, Compensation de température (  Detector de Doble Tecnología - Infrarrojo Pasivo/Microondas -  Pet Immunity, Inmunidad a Interferencias de  RF/EM, Basado en Microprocesador de Señales, Con Compensación de Temperatura.
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Note: The diagram shows the maximum coverage pattern for the detector set for maximum pet immunity at a vertical adjustment of -9°.


Note: Le schéma indique la portée pour un détecteur réglé pour une immunité maximum.aux animaux et un ajustement vertical de -9°.


Nota: El diagrama muestra ...............











